ARGO 1 - ARGO 2

WAZNE: NIE INSTALUJ CENTRALI PRZED PRZECZYTANIEM INSTRUKCJI
1. Wprowadzenie.
Centrala sterujgca Argo jest urzadzeniem odpowiednim dla sterowania bram jedno lub dwuskrzydtowych napedzanych
silnikami na 230V kazdy o mocy maksimum 600W. Czas pracy centrali jest bardzo precyzyjnie ustawiany. Jest jednak
mozliwe jest, ze z powodu rodzaju uzytego silnika potozenie koricowe skrzydet bedzie silnie zalezato od tarcia, jakie
skrzydto napotyka na swojej drodze.

: W konsekwenciji, chociaz czas jest prawidtowo ustawiony potozenie koricowe skrzydet nie zawsze moze

! ~ odpowiada¢ oczekiwanemu. Z tego powodu, zalecane jest, aby instalator ozwazyt zwigkszenie czasu pracy.
Nalezy zwrécic jednak uwage, by nadmierne zwiekszenie czasu pracy nie powodowato zniwelowania swolnienia na

zamykaniu i otwieraniu (zobacz par.6).
Dla prawidtowego funkcjonowania konieczne jest zainstalowanie mechanicznych ogranicznikéw na zamykaniu i otwieraniu.
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OSTRZEZENIE DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

- Niektdre punkty w instalacji elektrycznej podtaczone sg do niebezpiecznego napigcia. Dlatego instalacja, otwarcie i
programowanie centrali sterujacej moze byc przeprowadzone wytacznie przez wykwalifikowany personel.
Wszystkie operacje wykonywane przez uzytkownika nie wymagajg otwierania pokrywy.

- W sieci zasilajace] nalezy przewidzie¢ réznic owy wytgcznik o wielkosci rozwarcia stykow minimum 3mm.

- Dla podtaczenia sterowania i silnikow zalecamy uzycie przewodéw z podwdjna izolacjg, pojedynczy przewod musi
przekrdj minimum 1 mm kw. i nie wiecej niz 2,5 mmkw.

- Wytwérca odrzuca wszelka odpowiedzialnos¢ z powodu niespetnienia powyzszych ostrzezen.

- Centrala sterujaca wyposazona jest w obwod testowy dla fotokomaérek. Dla podigczenia tych fotokomérek zobacz
rysunek, na stronie 5.

- Zalecane jest sprawdzenie poboru pradu wszystkich urzadzen podtaczonych do wyjscia centrali sterujacej, takich
jak lampy sygnalizacyjne,fotokomérki, urzadzenia bezpieczenstwa itd. zgodnie z ich limitami przedstawionymi w
tabeli z danymi technicznymi.

- Prawidtowe funkcjonowanie urzgdzenia nie jest gwarantowane w przypadku niespetnienia tych limitow.

- Aby zwiekszy¢ zasigeg nadajnika konieczne jest zwrocenie uwagi na umiejscowienia anteny. Nie powinna ona by¢
umieszczona w poblizu $cian i ekranéw metalowych. Podtgczenie ekranowanego przewodu anteny powinno by¢é
wykonane bardzo starannie .

- W przypadku nie podtaczenia anteny zasieg zostanie zmniejszony.

4. Ustawienia fabryczne

mied

Dip
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Centrala sterujgca dostarczana jest dip-switchami ustawionymi w sposob
jak na rysunku obok.
W tabeli pokazane sg funkcje ustawiane przez te dip-switche.

;; Funkcja Dip OFF Dip ON ::; Funkcja Dip OFF Dip ON
1 krok-po-kroku otworz-stop otworz-zamknij 1 B
2 - i knii o ki
zamknij-stop
2 o
0 szarpniecie wiaczona wylaczona ce wiaczony Zony
3 |fotokomérki zatrzymanie ruchu | zatrzymanie i
fotokomarki zatrzymanie zatrzymanie i odwracenie ruchu
. ruchu odwrécenie ruchu| | _* _lsyanalizacia wstepna _|nie aktywna aktywna
4  |sygnalizacja wstepna aktywna aktywna 5 praca automatyczna nie aktywna aktywna
5 |praca automatyczna T SR 6 |kontrola bezpieczeristwa |wylgczona wylaczona
kontrola bezpieczenstwa
6 P wiaczona wytaczona 7 tryb pracy z krancéwkamil koniec operacji poczatek zwolnienia
- 8 = L. tryb pracy ze zwolnienie na zwolnienie na
2 T:yb zpar?ncykz:ir:ﬁoowkamlkomec operacji | zwolnienie zwolnieniem(tylko gdy  |krafncowce kraricowce
e i przy zamykaniu dip 7 jest wiaczony) przy otwieranianiu | przy zamykaniu
8
. ] tryb pracy ze koniec krancowka
Tryb pracy z kraricowkanjiy i m s
g |YPRELES koniec operacji | Zwolnienie zwolnieniem(tylko gdy | operagji nie
przy otwieraniu przy otwieraniu o
dip 7 jest wytaczony) podigczona
9 it o s 9 |otwarcie bramy symetryczne niesymetryczne
Tatychmasiowe i L
automatyczne wytaczone wiaczone
10 :;tn‘:;?éié?:“e wylaczone | | wiaczone 10 zamknié{:ie " .

5.Samouczacy nadajnik

Y. Procedura zapamietywania nadajnika musi zawsze by¢ przeprowadzana przy zamknietej bramie.

5.1. Zapamietywanie nadajnikow (nadajnika czterokanatowego).

Naciskajgc i zwalniajac przycisk uczenia zapal diode sygnalizacyjng, nastepnie rozpocza¢
wczytywanie nadajnika uwazajac, aby:
- przyciski byly wezytywane kolejno

- przy pomocy pierwszego wczytanego przycisku "a" podane jest polecenie "krok—pc-krcku".
- przy pomocy drugiego przycisku "b" wydane jest polecenie "furtka".
- przy pomocy trzeciego przycisku "c" wydane jest polecenie W DOL.

| Nadajnik

(0 O\ [rrma

[D0E] < © O |* [cora ]

- przy pomocy czwartego przycisku "d" wydane jest polecenie W GORE.

Zalecane jest, aby uczy¢ przyciskow a,b,c,d po kolei.

Kiedy przyciski W GORE i W DOL s g aktywowane podczas wydawania polecen (przyciski ¢ lub d na nadajniku) lampa sygnalizacyjna

S

zapali sie na krotko dla wskazania, ze przycisk zostat zaobserwowany przez system. Bardzo wazne jest zeby sprawdzac czy kazdy
przekaz ze wszystkich przyciskéw jest prawidtowo odebrany przez centrale.
Uwaga: nastepne uczenie moze takze by¢ przeprowadzone takze z wczytanego nadajnika.

2/9




5.2 Uzycie ukrytego przycisku nadajnika juz zapamigtanego.

Nacisnij ukryty &[5 Funkcja aktywna tylko z modelem B.RO na kod dynamicznie zmienny
przycisk "e" ,@d led [ ] 1. Uzywajac ostro zakonczonego przedmiotu naciénij ukryty przycisk juz zapamigtanego

nadajnika. Funkcja uczenia jest aktywna, kiedy dioda LED zapala sie.

= 2. Nacisnij przycisk nadajnika, ktory chcesz wczytac, dioda blysnie (dwukrotnie dla nowego
— nadajnika, raz jesli byljuz wczytany). Centrala sterujgca powraca do swojego normalnego
led stanu i nowy pilot moze uruchomi¢ naped.
5.3 Uzycie nadajnika z otwartg pamiecia.

Funkcja dostepna tylko z modelem B.RO na kod zmienny z "przenosna" pamiecia.
1. Nacisnij dowolny przycisk "otwarta pamie¢" na nadajniku uprzednio wczytanym przez
lampka uzycie narzedzia B.RO PRO lub B.RO BASIC. Odbiornik wchodzi w tryb uczenia (lampa
sygnalizacyjna |l |zaczyna blyskad).
LN = 2. Nacisnij przycisk na nadajniku, ktdry chcesz uaktywnic: lampa blysnie dwa razy dla
ﬁﬁ\\‘ —) lampka - nowego nadajnika, raz dla juz wczytanego. Centrala sterujaca powraca do swojego
sygnalizacyjna normalnego stanu i nadajnik jest gotowy do pracy.

5.4 Kasowanie nadajnika lub ustawien fabrycznych.

s,

R

}]j En}j}

1. Odtaczyc zasilanie.

Accendere + 2. Podiaczy¢ zasilanie trzymajac przycisk uczenia przez 4-5 sek. Wszystkie kody zostang
P'em:'nzf’mb a usuniete i diody zapala sie na ok. 10 sek. Kiedy diody wytacza sie, wszystkie nadajniki
opprencimenio i, zostang wykasowane i modut pamieci zostanie przygotowany do przyjecia kodu statego

badz zmiennego zaleznie od ustawienia jumperow .

_"»_tg led —

6.Regulacja.

6.1. Regulacja ruchu bramy.
Mozliwe jest regulowanie ruchu bramy przez = _ -

wiasciwe uzycie odpowiednich trymerow. /_\+ m+
("CZAS PRACY" "CZAS AUTOMATYCZNEGO
ZAMKNIECIA" "OPOZNIENIE DRUGIIEGO
SKRZYDLA" i wybieranie ustawien dip-switchy

zgodnie z rodzajem instalacji i potrzebami. Jak o° 270° 0° 270° o 270°

mozna zaohserwowac z ponizszych danych CZAS PRACY CZAS AUT.ZAMKNIECIA  OPOZNIENIE DRUGIEGO
trymery majg zakres regulacji od 0 do 270 stopni, Regulacja czasu Regulacja czasu SKRZYDtA

gdzie zgdana regulacja moze byC osiagnietaz  pracy automatycznego zamkniecia ARGO 2: regulacja opdznienia
wiasciwg doktadnoscia. i czasu pracy drugiego skrzydta

ARGO 1: regulacja czasu
otwarcia furtki

W ostatniej czgsci ruchu (przy zamykaniu i otwieraniu) brama zwalnia proporcjonalnie od czasu ustawionego ( "CZAS PRACY" |
dla bramy symetrycznej i "CZAS PRACY " i "OPOZNIENIE DRUGIEGO SKRZYDLA" dla asymetrycznej).

Mozliwe jest wylgczenie zwolnienia lub ustawienie fazy zwolnienia jak to pokazano na rysunku 11.C i 11.D.

Przy symetrycznych bramach moze by¢ konieczne ustawienie opoznienia dla drugiego skrzydta (przy zamykaniu).

Ustawiw dip-switch 9 w pozycji OFF i reguluj czas op6znienia trymerem "OPOZNIENIE DRUGIEGO SKRZYDEA".

W przypadku ARGO 2 dla asymetrycznej bramy jest mozliwos¢ okreélenia czasu pracy drugiego skrzydta odmiennie od
pierwszego skrzydfa. Ustaw dip- switch 9 w pozycji ON i reguluj czas pracy drugiegio skrzydia trymerem "OPOZNIENIE
DRUGIEGO SKRZYDtA".

4 Przez przeciecie mostka pokazanego na rysunku istnieje mozliwos¢ 2l
. zwigkszenie czasu pracy .
ROZSZERZENIE_
CZAS CZASAUT. CZAS OFOZ. *
POUCR  PRACY ZAMKNIECIA DRUGIEG ¥ N
o e
LEARM
) 7 55"
i R i CZAS PRACY
~R000anaaed Lea
= - +
Ustawienie trymera, wykonane podczas ruchu bramyf
nie baja zadnego bezposredniego wptywu. Maja /—\
one wptyw tylko po zatrzymaniu bramy lub
wytaczeniu | wigczeniu bramy. ZMIANA CZASU
Zwigkszenie czasu pracy nie ma wplywu na czas r 55" (55" 210"
automwtycznego zamkniecia i czas pracy furtki. CZAS OPOZNIENIA DRUGIEGO  CZAS OPOZNIENIA DRUGIEGO
SKRZYDtA SKRZYDtA
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6.2 Ustawianie momentu obrotowego silnika.

Centrala sterujaca jest wyposazona w trymer dla regulacji momentu obrotowego silnika, aby ograniczy¢ site oddziatywania bramy
na przeszkody, ktére mogtyby sie pojawi¢ w czasie ruchu (np. w razie nieprawidtaowego funkcjonowania fotokomorek).

Dla regulacji momentu obrotowego postepowac wg ponizszych punktow: .

- pokrecac trymerem aby ustawic zgdang site, pamietajac, Zze pokrecajgc w lewo zmniejszamy

SItA a w prawo zwiekszamy moment obrotowy.

- uruchomié¢ silnik i zmierzy¢ moment

'm+ - jesli ustawienie nie jest wiasciwe, zatrymac naped ustawic trymer i ponownie uruchomic silnik

@ - zalecane jest ustawienie momentu przed regulacjg ruchu bramy.

0° 270°
|

6.3 Funkcja automatycznego zamkniecia.

Funkcja automatycznego zamkniecia jest operacja, ktéra umozliwia automatyczne zamkniecie
bramy, kiedy czas przerwy ustawiony przez "CZAS AUTOMATYCZNEGO ZAMKNIECIA"
- /\+ zakonczy sie.
Wigczenie badz wytgczenie funkcji ustawiane jest tym samym trymerem tzn.
- pokrecenie trymerem maksymalnie w lewo wytgcza funkcje,
0 I 270° | - pokrecenie trymerem w prawo wigcza funkcije.

7. Funkcje ustawiane dip-switchami.

' Wazne jest, aby zmiany konfiguracji dip-switch'y byly dokonywane '
)4 przy wyfaczonym zasilaniu. M
7.1 Funkcja krok-po-kroku.
D D I:l D D D D D D D ON “centrala automatycznie wykonuje sekwancje otworz-zatrzymaj-zamknij-zatrzymaij |
OFF

12 3 4567 8 910

U ]:I |:| D |:| |:| [] D ]:] |:| g:!_. [centrala automatycznie wykonuje sekwencje otworz-zamknij-otwérz-zamknij. |
12 3 4567 8 910

Mozliwa jest zmiana sposobu w jaki centrala odpowiada na polecenie wydane przez nadajnik lub przycisk krok-po kroku (przycisk
impulsowy). Polecenie krok-po-kroku moze by¢ podane na specjalne wejscie (zobacz przetacznik impulsowy na listwie zaciskowej)
lub przez nacisniecie pierwszego przycisku zapamietanego nadajnika (zobacz punkt 5 wezytywanie nadajnikow).

7.2 Szarpniecie

Jesli automat wyposazony jest w elektrozamek, zalecane jest przy zamknietej bramie, aby automat rozpoczynat prace chwile
wczesniej w kierunku zamkniecia, zanim rozpocznie faze otwierania. Ta funkcja umozliwia otwarcie elektrozamka w kazdym
przypadku, nawet w ztych warunkach atmosferycznych, np. oblodzeniu.

OFF sterujgca. W ustawieniach domysinych szarpniecie jest ustawione na minimum w fazie otwierahia
12 3 4567 8 910 i nie wystepuje w fazie zamykania (moze to by¢ modyfikowane w sposob jak opisano w p. 8.1).

|:| ﬂ I:l |:| D |:| [:l D D I:l g:r Szarpniecie jest wylgczone ale elektrozamek jest ciggle aktywny (to jest bardzo uzyteczna
funkcja kiedy zamek magnetyczny jest zainstalowany).

Szarpnigcie jest aktywne w fazie otwierania i elektrozamek jest sterowany przez centrale
OR00000000 e

12 3 4567 8 910

7.3 Bezpieczenstwo i fotokomaérki.

Kiedy przeszkoda przetnie Swiatto fotokomaérek przetaczniki modyfikujg prace bramy w nastepujacy sposob:

A) podczas fazy otwierania; jesli fotokomorki wykryjg przeszkode, centrala zatrzymuje brame.
D D u DD I:| D D D D on Kiedy przeszkoda jest usunieta, brama otwiera sie do osiggniecia petnego otwarcia.
OFF RS s oy . .
B) podczas fazy zamykania:jesli fotokomorki wykryjg przeszkode, centrala zatrzymuje brame.
Kiedy przeszkoda jest usunieta brama otwiera sie do osiggniecia petnego otwarcia.

12 3 4567 8 910

D D n [:”:l |:| D D D [I ON A) podczas fazy otwierania: jesli fotokomaérki wykryjg przeszkode, brama kontynuuje ruch.
OFF B) podczas fazy zamykania :jesli fotokomaérki wykryja przeszkode, centrala zatrzymuje brame
12 3 4567 8 910 i odwraca ruch az do catkowitego otwarcia bramy.
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7.4 Sygnalizacja wstepna.

Lampa blyska wolno (ok. 1 raz na dwie sekundy) aby ostrzec o rozpoczeciu otwierania i szybko (ok.1 raz na sekunde) aby ostrzec
0 rozpoczeciu zamykania.

D D I:l HD I:l I:l D D D o | Sygnalizacja wstepna wytaczona.

2 3 4567 8 910

|:| |:| |:| D D I:l D D D I:l ON Sygnalizacja wstepna wiaczona. Ruch bramy jest zawsze sygnalizowany przez wczesniejsze
ars blysniecia, sygnalizujgc uzytkownikowi, ze brama rozpocznie ruch. Czas sygnalizacji wstepnej
12 3 4567 8 910 jest ustawiony na ok. 2 sek.

7.5 Praca w petni automatyczna.

Wszystkie wydane polecenia z nadajnika lub przycisku impulsowego otwierajg brame. Brama zamykana jest automatycznie i w
rezultacie aktywowana jest funkcja automatycznego zamkniecia, poniewaz polecenia zamknigcia jest ignorowane przez system.
(przycisk zamykania jest wytaczony).

I:I D I:l DH I:l D |:| D [l g:r |Praca w petni automatyczna wigczona |

12 3 4567 8 910

D D I:l Dﬂ I:l D D D I:l g:: I Praca w peini automatyczna wytaczona I

12 3 4567 8 910

7.6 Fototest

Za kazdym razem kiedy naped jest wigczony centrala automatycznie kontroluje czy fotokomérki pracujg prawidtowo. Ta
operacja zwieksza bezpieczenstwo systemu jesli fotokomorki sg uszkodzone lub w przypadku niepozgdanego zwarcia w
obwodzie fotokomorek.

Ten test jest wykonywany po otrzymaniu przez centrale polecenia do wykonania ruchu lecz przed podaniem zasilania na silnik.
Uwagi instalacyjne:

Zasilanie fotokomoérek ALLMATIK lub kompatybilnych typéw musi by¢ podtgczone do réznych zaciskéw, zaleznie od tego czy
jest koniecznosé aktywacii lub dezaktywacji fototestu. Rysunek pokazuje prawidlowe podiaczenie pary fotokomorek.

3 41
T ] DIP6 OFF: fototest wytaczony. Polecenie jest nie
= wykonywane jesli fotokomorki sg uszkodzone
DIP6 ON: fototest wigczony.
Uwaga: jesli fototest jest wigczony, silnik jest
o opozniony o ok. 1 sek. od chwili, gdy polecenie
2, byto wydane.
Padtgczenie fotokomorek, gdy Podtaczenie fotokomorek, gdy
fototest jest wigczony fototest jest wytgczony
(dip-switch 6 OFF) (dip-switch 6 ON)

7.7 Sposoby zadziatania wytgcznikow kraficowych.

Koniec operacji otwierania | zamykania Jest uzalezniony od ustawionego czasu pracy | ustawien ON
dip-switch'y 7 i 8. D D [l DD [l D U ]:I [l OFF
Uwaga:jesli wytgczniki krancowe nie sg zainstalowane, ustaw dip 7 na OFF i dip 8 na ON. 12 3 4567 8 910

7.7.1 Model ARGOZ; jesli wytgczniki kranicowe sg zainstalowane, pracujg w nastepujgcy sposob.

Typ krancowki Funkcja
oN | krancéwka 1 koniec otwierania Zatrzymanie na krancéwce: koniec otwierania
D D I:l DD [l D u D [l OFF (krancéwka 1) lub zamykania (kraficowka 2)
12 3 4567 & 010 Krafcivka 2 koniec zamykania okreslone sa przez odpowiedni wyt. kraficowy
on | TYP krancéwki Funkcja Zatrzymanie bez kraricéwek na otwieraniu; tylko
D D I:l DI:I D D D D D OFF e T zamykanie jest okreslone przez odpowiednie
krancowka 1 brak dziatania krarncowki
12 3 4567 8 910 - -
krancowka 2 koniec zamykania
Tvo kraficswki Eunkeia Rozpoczecie zwolnienia tylko przy otwieraniu:
D D I:l DD [l n u D I:l on | 1YP l poczatek fazy zwolnienia przy otwieraniu jest
OFF | krancowka 1 i2 poczatek zwolnienia | | ustawiony przez zadziatanie obu wytacznikow
12 3 4 56 7 8 910 ustwione dla otwierania|] w otwieraniu krancowych (jeden na kazde skrzydto), podczas
gdy zamykanie jest okreslone tylko czasem
krancéwka 2 brak dziatania jeobacs: diagrarm parize)).
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Poczatek zwolnienia tylko przy zamykaniu:

: Rodzaj krancéwek | Funkcja poczatek fazy zwolnienia przy zamykaniu jest
“] D [l DD D n U D I:l ::r ustawiony przez zadziatanie obu wytacznikow
| Krafncowka otwierania | brak dziatania krancowych (jeden na kazde skrzydto),
tE3 s 800 0 : — podczas gdy otwarcie okreslane jest czasem
Krancowka 112 poczatek zwolnienia w | (zohacz diagram ponizej).
ustawine na zamykanie | zamykaniu

FC 1 FC2 Schemat ideowy funkcjonowania
wytacznikéw krancowych / \
D~ ~{ O o
FC 1 FC2
@) O
Wiaczniki krancowe ustawione Wytgczniki kraricowe ustawione
na zwolnienie przy otwieraniu na zwolnienie przy zamykaniu

7.7.2 Model ARGO1: jesli wytgczniki kraricowe sg zainstalowane, pracujg w nastepujacy sposob:

D DD |:| I:I D D D I:l I:l ::; Rodzaj kranicowek Funkcja

12 3 4567 8910 kranicowka zamykania koniec operacji zamykania

I:l D I:l D D [l ﬂ D I:ID ::F krancowka zamykania poczatek zwolnienia przy

zamykaniu
12 3 4567 8 910

000000 00| o Rodesl irencomek Funkcja

12 3 4567 8910 krancowka otwierania koniec operacji otwierania

I:l I:I D I:l |:| I:l |:| ﬂ [ID g:r kranicéwka otwierania poczatek zwolnienia przy

ierani
12 3 4567 8 9410 otwieraniu

7.8 Symetryczne/asymetryczne otwarcie (TYLKO Z CENTRALA ARGO2 Z DWOMA SILOWNIKAMI).

|:| D I:l DI:I |:| |:| D u ]:l ON Z dip-switchami ustawionymi w tej pozycji brama otwiera sie symetrycznie (jeden czas pracy dla
| OFF obu skrzydet ustawiany trymerem "CZAS PRACY").

12 3 4567 8 910
Z dip-switchami ustawionymi w tej pozycji brama otwiera sie asymetrycznie (rozne czasy pracy

nooooooomo o dia dwoch skrzydel ustawiane odpowiednio trymerarni "CZAS PRACY" "OPOZNIENIE

12 3 4567 8 910

Mechaniczny

" . granicznik na
Mechaniczny Jn Mechaniczry \ J B Svieraniu
ogranicznik nay Of ogranicznik na b

otwieraniu otwieraniu Mechaniczny 3

ogranicznik na
Mechaniczny zamykaniu
ogranicznik na

mb B Fansarennd mt} A Afﬂ‘OB Barnnani MGA

Asymetryczne otwarcie
Symetryczne otwarcie — otwarcie skrzydia B> otwarcie skrzydta A
Otwarcie skrzydta A=otwarcie skrzydia B

= otwarcie skrzydta A> otwarcie skrzydta B
7.9 Natychmiastowe zamkniecie po zadziataniu fotokomaorek
Ten wybér powoduje zamkniecie bramy po przecieciu Swiatta fotokomérek. Jesti czas przerwy byt oszacowany,

odliczanie jast wstrzymane i brama zamyka sie.

|:| D D |:||:| |:| |:| DDD 3’;', Zamkniecie po przecigciu $wiatta fotokomorek wytgczone

12 3 4567 8 910

D D [l DD D I:l DDD | on Zamkniecie po przecigciu $Swiatta fotokomorek wiaczone

OFF

12 3 4567 8 910
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8.Dodatkowe opcje

Jesli szarpniecie lub elektrozamek nie zgadzajg sie z charakterystykg bramy mogg by¢ modyfikowane
przez dodanie nastepujacych instrukcji. Te instrukcje sa wykonywane z 4-przyciskowego nadajnika, w
ktorym wzystkie przyciski sg wczytane do centrali sterujacej.

Aby wprowadzi¢ funkcje, brama musi by¢ zamknieta.

8.1 Zmiana czasu szarpnigcia.

Jesli czas operacji szarpniecia nie zgadza sie z wymaganiami bramy, ktérg automatyzujesz,
l Nadajnik I istnieje mozliwo$¢ jego zmiany poprzez nastepujgca procedure.
Procedura aktywujgca menu uczenia jest nastepujgca:

o 1. Zamknij brame poleceniem krok-po-kroku.

Iﬂ] O O b 2. (Fl’o zatrzymanli_u r_uch;.l bramy_i zgaénifciu Iamiki ;.(y_grl:)ilyli:za_cyj_n?j naci[énij _przyciTk“GORA_

ampa sygnalizuje otrzymanie sygnatu przez krétkie btysniecie), nastepnie zwolnij przycig

~ O o d 3. Nacisnij przycisk W DOL (lampa sygnalizuje otrzymanie sygnatu poprzez krotkie
bly$niecie), nastepnie zwolnij przycisk.
> 4. Nacisnij przycisk W GORE (lampa sygnalizuje otrzymanie sygnatu poprzez krotkie
btySniecie), nastepnie zwolnij przycisk.

Wejscie do menu uczenia dla ustawienia czasu funkcji szarpniecia jest potwierdzone przez lampe sygnalizacyjng 1 btyskiem i 1
przerwa. Przez nacisniecie przycisku GORA okreslasz zwiekszenia czasu w trybie zarpniecia o ok. 0,1 sek. na kazde nacisniecie,
naciskajac przycisk DOL zmnigjszasz czas o 0,1 sek. na kazde naci$niecie. Aby wyjsé z trybu uczenia wystarczy podaé polecenie
krok-po-kroku. Tabela ponizej podaje mozliwe wariacje.

Uczenie(liczba nacisnie¢ GORA/DOL. Szarpniecie przy otwieraniu Szarpniecie przy zamykaniu
4 brak Minimum zero
G 1 Minimum Minimum
8 8 2 Minimum+ 0,1 sec. Minimum + 0,1 sec.
o t 4 Minimum + 0,3 sec. Minimum + 0,3 sec.
Y

8.2 Opcje ustawien czasu zadziafania elektrozamka i w konsekwencji opdznienia otwierania drugiego skrzydta.
Jesli opdznienie drugiego skrzydta nie spetnia wymagan dla bramy, ktérg automatyzujesz, (np. w przypadku
asymerycznego otwarcia skrzydet) mozliwa jest jego zmiana poprzez opisang ponizej procedure.
Procedura aktywujgca menu uczenia jest nastepujgca:
1. Zamknij brame poleceniem krok-po-kroku.
2. Po zatrzymaniu ruchu bramy i zgasnieciu lampki sygnalizacyjnej nacisnij przycisk GORA
(lampa sygnalizuje otrzymanie sygnatu przez krétkie btySniecie), nastepnie zwolnij przycisk.
3. Nacisnij przycisk W DOE (lampa sygnalizuje otrzymanie sygnatu poprzez krotkie
btysniecie), nastepnie zwolnij przycisk.
4. Nacisnij przycisk W GORE (lampa sygnalizuje otrzymanie sygnatu poprzez krotkie
btysniecie), nastepnie zwolnij przycisk.
Wejscie do menu uczenia dla ustawienia czasu zadziatania elektrozamka i w konsekwencji opdznienia skrzydta przy otwieraniu
jest potwierdzone przez lampe sygnalizacyjng 1 btyskiem i 1 przerwa.
Przez nacisniecie przycisku GORA okreslasz zwiekszenie czasu zadziatanie elektrozamka i konsekwentnie czasu opoznienia
drugiego skrzydta w wersji z dwoma silnikami o okoto 0.1 sek na kazde naciéniecie, podczas gdy nacisniecie przycisku DOL
czas o okoto 0,1 sek. na kazde nacisniecie.
Aby wyjs¢ z trybu uczenia wystarczy poda¢ komende krok- po- kroku.

8.3. Wytgczenie zwolnienia.

W niektérych sytuacjach zalecane jest wylaczenie zwolnienia, przeded wszystkim nalezy wytaczy¢ zasilanie i przecig¢ krotki
przewdd (mostek) w poblizu przycisku uczenia, jak na rysunku ponizej.

Nstepnie wtgczy¢ zasilanie centrali. Po tej operacji centrala nie wykonuje
zwolnienia (zaréwno w fazie otwierania jak i zamykania). Nalezy sprawdzi¢
jeszcze raz ruch bramy poniewaz moze on wymagaé¢ ponownej regulacji.
Aby umozliwi¢ ponownie zwolnienie, nalezy zmostkowaé przeciety obwaod.

78

~




8.4 Regulacja ruchu powrotnego.

Po przeprowadzeniu regulacji ruchu bramy, mozliwe jest ze punkt, w ktérym brama konczy faze otwierania nie odpowiada

zaprogramowanemu potozeniu. Mozliwe sg dwie sytuacje:

1. Koncowe polfozenie skrzydet w fazie otwierania, stosownie do warunkdéw jakie brama napotka w czasie otwierania,
zmniejsza sie w kazdym ruchu powrotnym i/lub po zadziataniu fotokomarek.

2. Koncowe potozenie skrzydet w fazie otwierania, stosownie do warunkdw jakie brama napotka w czasie otwierania,
zwieksza sie w kazdym ruchu powrotnym i/lub po zadziataniu fotokomérek. W tych przypadkach jest do dyspozycji
procedura regulacji ruchu bramy aby uzyska¢ jego wiekszg precyzje. Poczynajac od sytuacji, kiedy brama jest
zamknigta sekwencja aktywacyjna dla procesu uczenia jest nastepujaca:

1. Naciénij przycisk GORA (lampa sygnalizacyjna informuje o otrzymaniu sygnatu krotkim btyskiem), nastepnie zwolnij
przycisk.

2. Naciénij trzy razy przycisk DOL. Kazdy wczytany przycisk jest sygnalizowany przez krotki btysk lampy.

3. Nacisnij przycisk GORA (lampa sygnalizacyjna informuje o otrzymaniu sygnatu krétkim btyskiem), nastepnie zwolnij
przycisk.

Wejscie w tryb uczenia jest potwierdzone przez lampe sygnalizacyjng przez sekwencje trzech btyskoéw i pauze.

Aby wyjs¢ z trybu uczenia wystarczy podac polecenie krok-po-kroku. .

Jesli skrzydfa nie otwieraja sie catkowicie, zwigksz faze zwolnienia przez naci$nigcie przycisku DOL. Kazde nacisnigcie

przycisku DOL powoduje zwigkszenie fazy zwolnienia. Jesli skrzydta otwierajg sig za bardzo, zmniejsz fazg zwolnienia

naciskajac przycisk GORA. Kazde naci$niecie przycisku GORA powoduje zmniejszenie fazy zwolnienia.

W tym punkccie zalecane jest sprawdzenie ruchu bramy, czy skrzydta bedg otwiera¢ sie zgodnie z zadanymi nastawami.

Wykonaj dwa lub trzy cykle ruchu bramy, aby sprawdzié¢ czy brama utzrzymuje swa koncowg pozycje, w przeciwnym razie

musisz zadecydowadé, czy powtorzy¢ opisang procedure.

UWAGA: Przed przeprowadzeniem zmian upewnij sig, ze inne parametry (czas pracy, sita) sa odpowiednie. Operacja

wykasowania pamieci redukuje te nastawy do ustawien fabrycznych.

9. Wybor trybu pracy: kod staty/ kod zmienny.

Centrala jest przeznaczona do wspotpracy z dwoma typami nadajnikow: konwencjonalnych nadajnikow na kod staty
(np. AEMX, AKMY) i bardziej innowacyjnych nadajnikéw na kod dynamicznie zmienny z serii Birol ( np. BRO4WN,
B.RO STAR | B.RO4K -seria kwarcowa).

: Jesli uzywane sa nadajniki na kod staty, umies¢ Jumper 1 na pozycji 2-3.
; Jesli uzywane sa nadajniki na kod zmienny, umies¢ Jumper 1 na pozycji 1-2.

WAZNE
Nie jest mozliwe zapamigetanie jednoczesne nadajnikow na kod staly i na kod zmienny w tym samym module pamieci.
Dlatego pamie¢ musi by¢ catkowicie skasowana (zob. par. 5.4.) przed przetaczeniem z kodu statego na zmienny i na odwrot.
UWAGA: jesli natychmiast po zasileniu centrali zapala sie pulsujgce swiatto, oznacza to , ze zadna karta pamieci nie zostata
zainstalowana lub, ze ustawienie jumperdw jest niewtasciwe. Nalezy pamieta¢ o wytaczeniu zasilania przed zainstalowaniem
lub odinstalowaniem pamigci.

10. Diagnoza sygnatu radiowego.
Centrala sterujgca zostata wyposazona w diode LED do diagnozy sygnatu radiowego. Pokazuje ona natychmiast

czy istniejg jakie$ zaktocenia, ktdre mogtyby negatywnie wptywac na system.

dioda LED wytaczona- brak zaktdcen

dioda LED pulsuje- lekkie zaklocenia

dioda LED zapalona- silne zaktdcenia.

11. Urzadzenia pomocnicze i akcesoria.

11.1 Diody LED i sygnaty wej$ciowe.

Centrala dostarzana jest z szeregiem diéd LED dla okres$lenia statusu wej$¢, zeby utatwi¢ instalacje i kontrole w przypadku
nieprawidtowego dziatania systemu.

Sygnaty diéd LED okreslone sg ponizej. Termin "normalnie wigczona" oznacza, ze Led musi by¢ zapalona, kiedy odpowiednie
wejscie jest zamkniete ( wejscieNC).

o Krok-po-kroku (normalnie wytgczona)

B Funkcja pieszych (normalnie wytgczona)

B Stop (normalnie wigczona)

B Fotokomdrki zamykania (normalnie wtaczona)

Fotokomaorki otwierania (normalnie wtaczona)

B Wytacznik kraricowy 1 (normalnie wigczona)

Whytacznik kraricowy 2 (normalnie wigczona)
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11.2 Dodatkowy kanat radiowy.

Istnieje mozliwos¢ wyposazenia centrali w wyjscie na dodatkowy kanat radiowy (normalnie otwarty NO).

Jednakze dodatkowy kanat nie jest dostepny, jesli uzywasz hybrydowego modulu dostarczanego jako standard z centrala.
11.3 Wyjscie na elektrozamek.

Jest mozliwe podigczenie bezposrednio do centrali zamka elektrycznego zasilanego napieciem 12V 12W max. dla
zatrzymania ruchu bramy. Oprocz tego jest mozliwa zmiana czasu pracy elektrozamka postepujac zgodnie z wskazéwkami
w punkcie 8.2.

11.4 Swiatio ostrzegajace otwartej bramy.

Na wyjsciu swiatta sygnalizujgcego otwartg brame mozliwe jest podtgczenie lampy 230V,3W sygnalizujacej kiedy brama
nie jest zamknieta.Taka lampa jest wytgczona kiedy brama jest zamknieta, pulsuje z tg samg czestotliwoscig co lampa
sygnalizacyjna kiedy brama jest w ruchu, pali sie Swiattem ciggtym kiedy brama jest otwarta.

11.5 Funkcja furtki

Centrala jest wyposazona w funkcje furtki. Ta funkcja aktywuje tylko jendo skrzydto. Mozliwe jest takze uruchamianie furtki
z nadajnika. W tym celu konieczny jest nadajnik dwukanatowy, pierwszy przycisk nadajnika stuzy do realizacji funkciji
krok-po-kroku, drugi obstuguje furtkg. Wiecej informacji na temat smouczenia znajdziesz w. par.5.

Uwaga: funkcja krok-po-kroku ma zawsze pierwszenstwo przed funkcjg furtki.

Dane techniczne

ARGO for 1-2 MOTORS

230 Vac +15% -15%

24 Vac 4,5W MAX

230Vac 600W MAX cosg > 0.8
230 Vac 60W MAX

12Vac 1A MAX (12VA)

24Vac 3W MAX

Zasilanie

Zasilanie akcesoriow

\Wyjscie silnika

\Wyjscie lampy sygnaliz.
\Wyjscie na elektrozamek
Swiatto ostrzegawcze

"Otwarta brama"
Regulacja napiecia silnika
poprzez trymer
regulacyjny

from 60% (+ 20%) al 95% (MAX) of line voltage

Czas pracy

from5sa120s

Czas przerwy

w proporcji do czasu pracy

Czas pauzy od 3sdo 3 min.
Opdznienie 2-go skrzydta |od 0do60s
5W MAX
Temperatura pracy 10C ... +60°C
Typ odbiornika 433.92 MHz 433.92 MHz 30.875 MHz 290 MHz 306 MHz 40.665 MHz
super-reactive superheterodyne | quarzated super-reactive super-reactive quarzated
Dostepne typy Fixed-code Fixed-code Fixed-code Fixed-code Fixed-code Fixed-code
kodowania Rolling-code Rolling-code Rolling-code
* Device not for UE market.
_ 50 Q
Impedancja anteny
Liczba dost@nych kodow 4096 (FlXED CODE receplion}
18 billion of billions (ROLLING CODE reception)
Zasieg maksymalny z antena {45 . go m in 50-120m in  |50-120m in 50-100m in  |50-100m in  [50-120m in
. free space free space free space free space free space free space
i w optymalnych warunkach

Maksymalna liczba nadajnikéw| 1000 with B.RO 1000 memory module
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